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Plyta bazowa HallBoard1 zaprojektowana zostata dla procesoréw HCHC1 i
HCHPLC. Jednak w swoim zatozeniu jest to ptytka uniwersalna ktéra moze zosta¢
dostosowana do procesoréw HCHC2 i HCHDL.

Poza podstawkg pod procesor i wszystkimi elementami z jego otoczenia ptyta
zawiera:

Stabilizator 5V i zaciski zasilania

Konwerter RS Max232

8 optoizolowanych wejs¢ z zaciskami

8 wyj$¢ OC z zaciskami - uktad ULN2803

3 ukfady wejsciowe dla wejs¢ analogowych z zaciskami
zaciski dla dwu czujnikéw DS18B20

Ztacze dla pozostatych we/wy

Pole do montazu dodatkowych elementow

Procesor HallChipll

COHCHE1 OHCHPLC 3
OHCHG2 [OHCHDL
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2 Nie zamontowane elementy

Plytka HallBoard jest w pewnym sensie ptytka uniwersalng majgaca znacznie uprosci¢ tworzenie strony sprzetowej aplikacji la systemu Hall2007 a nie
gotowym urzadzeniem. Dlatego dostarczana jest bez wlutowanych kilku elementéw (elementy te dostarczane sa w komplecie)

Nie wlutowano stabilizatora 5V, ztgcz Z2 i Z8 oraz rezystoréw tworzgcych dzielniki napie¢ dla wej$¢ analogowych.

3 Ziacza

Na ptycie znajdujq sie nastepujace ztgcza :
e  Z1-zlgcze zasila nie 6-12V
Z2 — zlgcze portu RS232 i zasiania +5V
Z3 — zlacze (punkty lutownicze) potu RS232 procesora (z pominieciem uktadu MAX232)
Z4 — zlacze wejs¢ optoizolowanych (wejscia 1..8)
Z5 — zlacze wyjs¢ opartych na driverze ULN2803 (wyjscia 1..8)
Z6 — ztgcze wejs¢ analogowych + masa i filtrowane zasilanie +5V
Z7 — ztacze dla termometréw cyfrowych DS18B20
Z8 — zlacze dla pozostatych wejsé / wyjs¢ (PWM, RC5 etc.)
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4  Adres procesora

Zworkami AO, A1 i A2 umieszczonymi pod ztaczem Z7 ustalamy adres (numer) procesora. Na rysunku powyzej przedstawiono uktad zworek dla
poszczegolnych adreséw. Uwaga! Stan zwér adresowych czytany jest podczas startu procesora, ich zmian w trakcie pracy nie powoduje zmiany adresu!

5 Zasilanie

Sa dwa sposoby zasilania ptyty HallBoard
1) Zasilanie podajemy na ztacze Z1 (6-15V), konieczny jest stabilizator +5V
2) Zasilanie za posrednictwem ztgcza RS (Z2) napieciem +5V — stabilizator musi by¢ usuniety
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Podtaczenie do komputera
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Q Ziacze Z2 pozwala na podtgczenie kabla do portu RS232 komputera. Ze ztacza tego mozna
71 O pobra¢ zasilanie 5V albo odwrotnie — za jego pomoca zasili¢ modut rezygnujac ze stabilizatora
Hycze i zasilania podanego na ztacze Z1.
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Jezeli moduty majg by¢ w tym samym miejscu to mozemy zrobi¢ dla nich proste potaczenie do RS i wspdlne zasilanie. W powyzszym przyktadzie
pierwszy z lewej modut petni role zasilacza dla dwu nastepnych podajgc im napigcie +5V za posrednictwem ztgcza Z2. W drugim i trzecim module
TRZEBA usung¢ w takim uktadzie stabilizatory
Sygnaty odbiorcze portu komunikacyjnego potgczono razem a nadawcze odseparowano zwyktymi diodami.
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Na ptycie zainstalowano dwa poczwoérne transoptory zapewniajace
separacjg galwaniczng uktadéw wejsciowych od procesora i komputera.
Aby zatgczy¢ wejscie nalez na zacisk wejsciowy podac napiecie
wzgledem zacisku masy

Osiem wyjs¢ typu Otwarty Kolektor (OC) zrealizowano z uzyciem
popularnego scalonego drivera ULN2803.

Na rysunku obok przedstawiono przyktadowe podtgczenie do ztgcza Z5
kilku przekaznikéw i diod $wiecacych.

Kiedy wyjscie jest aktywne to taczy ono podigczone obcigzenie do masy
podanej na pierwszy zacisk ztgcza.

Napiecie podane na drugi zacisk faczy sie z wewnetrznymi diodami
zabezpieczajacymi uktady tranzystoréw przed przepigciami.
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11 Podtaczenie czujnikéw DS18B20
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Dla kazdego wejscia analogowego przewidziano mozliwosé
podtaczenia dwu rezystoréw ANR ktdre moga petni¢ role
separatoréw badz dzielnikow napiecia. Zamiast rezystora ARN
taczacego wejscie z masg mozna wstawi¢ kondensator tworzacy
wraz z drugim rezystorem filtr RC.

Wejscia zabezpieczone sg diodami zenera 5,1V.

Dla prawidtowego dziatania wej$¢ analogowych musimy ustali¢ za
pomocg potencjometru wieloobrotowego odpowiednie napiecie
referencyjne. Zakres wejs¢ analogowych (bez uwzglednienia
dzielnikéw) to OV do Vref. Nie nalezy jednak ustawia¢ napiecia
referencyjnego ponizej 2V.

Przyktadowo aby podtaczy¢ do wejscia An1 czujnik temperatury z
uzyciem konwertera o wyjsciu 0-10V wstawiamy rezystory ANR1 i
AND2 o wartosci 1k (dzielnik przez dwa) i ustawiamy napiecie
referencyjne na 5V

Procesory HallChip pozwalajg na podtgczenie dwu czujnikéw temperatury DS18B20.

Na ptycie HallBoard1 stuzy temu ztgcze Z7 ktére udostepnia zasilanie + 5V i mase oraz dwa
wejscia do podtgczenia dwu uktadow termometréw DS18B20. Wejscia sa podciagniete
rezystorami 10k do zasilania.

Wszystkie pozostate sygnaty procesorow HCHx

45y m zgromadzone zostaty na uniwersalnym ztaczu Z8.
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13 Rozkiad elementow
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